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【课程信息总表】
	授课教师
	许景辉
	职  称
	副教授
	系别
	动力及电气工程

	课程名称
	工厂供电
	授课时间
	2015-2016学年度第1学期
	授课专业年级
	12级电气

	课程编号
	07075
	
	
	修课人数
	27

	课程类型
	必修课
	公共基础课（  ）；学科基础课（  ）；专业课（  ）

	
	选修课
	公共基础课（  ）；学科基础课（  ）；专业课（★）；任选（  ）

	授课方式
	课堂讲授 （★）；实验课（ ）
	考核方式
	考试（★）；考查（  ）

	课程教学

总学时数
	48学时
	学分数
	3.0学分

	学时分配
	课堂讲授48学时；实验课0学时；其它0学时

	教材名称
	工厂供电
	第五版
	刘介才
	2012年
	机械工业出版社

	指定参考书
	供电技术
	第二版
	余建明
	2003年
	机械工业出版社

	
	工厂供电课程设计指导书
	第三版
	刘介才
	2006年
	机械工业出版社

	
	供配电工厂设计指导
	第一版
	翁双安
	2012年
	机械工业出版社

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	其它教学参考等可用教学资源
	http://www.xxw001.com/show.php?id=2464  同济大学《工厂供电》学习网站

http://bbs.co188.com/forum.php?gid=22   电力电气论坛(非常好的技术论坛)

http://bbs.dqgcw.com/                   电气工程论坛

http://www.diangon.com/diangong-112-1.html       电工电气学习网

http://www.autozhaopin.com/bbs/forum-80-1.html   电气自动化论坛

	备注
	


注：对选择项在括号内打★号
第七章 工厂供电系统的二次回路和自动装置
	周    次
	第11周，第2次课
	备 注

	章节名称
	第七章 工厂供电系统的二次回路和自动装置
第二节 高压断路器的控制和信号回路
	

	授课方式
	理论课（★）；实验课（ ）；其它（ ）
	教学时数
	14分钟
	

	教学目的

及要求
	（1） 掌握高压断路器常用操作机构的技术特点；
（2） 掌握高压断路器控制回路和信号回路技术要求；
（3） 掌握高压断路器的手动操作机后和电磁操作机构的电路原理。
	

	教学重点
	（1） 高压断路器控制和信号回路的技术要求。
（2） 手动操作机构和电磁操作机构的控制回路原理。
	

	教学难点
	（1） 手动、电磁弹簧操作机构的技术特点。
（2） 电磁操作机构控制回路工作原理。
	

	教学手段
	多媒体教学、物理现象类比、视频录像、动画等教学方法。
	

	教学方法
	启发式教学、研讨式教学法、形象化教学法、多媒体教学。
	

	教学内容提要
	时间

分配

	1、教学重点和难点提示（课件P1-3）
教学目的：使学生明确本节课的教学目的和重点讲解内容，使学生上课听讲过程中，能对知识点进行准确把握。
教学要求：阐明工厂供电系统中断路器常用的操作机构特点，阐明操作机构控制回路的技术要求和控制回路原理。

教学方法：讲解、反问、启发。
	1分钟

	2、断路器操作机构分类（课件P4-5）
教学目的：（1）介绍断路器常用的手动操作机构、电磁操作机构和弹簧操作机构的技术特点，通过优点和缺点对比，明确其各自应用场所。
（2）通过对比三种操作机构的优缺点，重点强调电磁操作机构和弹簧操作机构的技术特点和适用场所，明确两者在目前工厂供配电方面的占比和重要性。
     教学要求：让学生了解断路器操作机构的重要性，掌握三种断路器操作机构的技术特点，掌握不同操作机构的适用场所，能通过技术对比，掌握不同操作机构的选型方法。
     教学方法：结合工程实例讲解。
	2分钟

	3、控制和信号回路概述（课件P6-7）
    教学目的：（1）讲解断路器操作机构控制和信号回路的功能、技术要求和表现方式。

             （2）讲解断路器控制和信号回路的基本功能原理。
    教学要求：强调断路器操作机构控制回路的技术要求，明确不同控制内容的信号表达方式。
    教学方法：讲解、分析、图片或动画演示。 
	2分钟

	4、手动操作机构控制和信号回路（课件P8-11）
教学目的：（1）讲解手动操作机构在正常合闸、正常分闸和事故分闸时，其控制回路的控制原理与信号表达方式。

          （2）让学生了解手动操作机构的技术特点，便于其应用和选型。
教学要求：重点讲解不对应原理下的事故分闸控制过程，要求学生掌握事故分闸后的信号电路原理。
教学方法：讲解、动画演示、工程图纸分析。
	4分钟

	5、电磁操作机构的控制和信号回路（课件P12-15）

教学目的：（1）让学生掌握电磁操作机构在正常合闸、正常分闸和事故分闸时，其控制回路的控制原理与信号表达方式。
（2）通过LW5万能转换开关介绍，让学生掌握多点控制开关在断路器控制回路中的作用。
（3）让学生了解电磁操作机构的技术特点，便于其应用和选型。
教学要求：重点讲解万能转换开关的位置状态和结点连接方式，让学生掌握电磁操作机构的控制回路和信号回路原理。
教学方法：讲解、动画演示、工程图纸分析。
	4分钟

	6、小结（课件P16）

教学目的：（1）回顾讲解内容，总结本节应该掌握的知识点。

         （2）课外学习任务布置、作业布置。
教学要求：总结本节知识点，再次强调教学重点。

教学方法：回顾、提问、作业布置。
	1分钟

	讨论、练习
	电磁操作机构和手动操作机构的技术和经济比较

	作   业
	复习思考题：7-2

	参考资料
	[1]. 吴伟光, 蔡彬, 马履中,等. 一种新型电磁操作机构及其电磁作用力的计算[J]. 电气应用, 2006, 25(7).
[2]. 王禹博. 智能断路器操作机构性能分析与优化[D]. 河北工业大学, 2012.
[3]. 吴向阳, 秦贞超, 姚洁,等. 高压断路器液压操动机构分闸缓冲仿真分析[J]. 高压电器, 2015, (10).


	课后阅读
	图书馆借阅图书：
苑舜.断路器操动机构的设计与优化[M] 中国电力出版社, 2007.


